1 2 3 L 5 7 8 9
Einbautiefe 186
L6
@ LIEDTKE @ -
Antriebstechnik
Erregerstrom (A)
M  — — —
CE HO o)
0000 0 gl
o 20 © 0 - ————————
o) O |
Controller M242 ©
O 210 o 2 '
Ly o @ g | O = 3 |
Th ich 0
m Z fhormal profection PL E O a E |
- H3 S[.hr;(eus:opp w O o a
o gi‘g[teir:peorpre P3 < o % I < I
‘KE control inhibit O 2
Schnellstopp Moment G
Ps Selion Honer . |:| o 3 |
Integrati it
Pl otegral- action e O @ I
Zusatzei @
add. input 26 O |
p2 max. Moment o
. t
© 1 gisn)f Mmow:rg P2 @ o I
min. moment —
o - P ————
O |
Ll L — —
106,3 “21TE" / Einbautiefe 186mm
135
. |
Abbildung M242 |
o . o
1
- U
g |-——toto{——1|
i
}
° | °
|
125 Gewicht ca 1,7 kg
Anderungen vorbehalten
Datum | 30.03.2005 Zeichnungsnummer/ drawing number Controller M242, IP20 Komm.Nr.: Gegentaktwandler [Anlage/Funktion:
Bearb. | KIPP —V VLL’ED TKE . Push- pull converter |Einbauor?:
= A 1527 A Antriebstechnik Einbauform / Wandmontage ST
epr. . . . a
}inderung Datum Name Norm Einheit: |Ersa?z fuer: Ursprung: 08.01.2015 chassis module / wall mounhng Eonfroller le"z_MaSSblaff 1 BL.




